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canales hidroacusticos; la
informacidn captada por el sensor
asciende por la columna de agua en
forma de ultrasonido, siendo
recibida por un receptor acoplado al
casco del buque sin necesidad de
cables. Esta sefial es transcrita a
bordo, cediendo finalmente
informacidn a tiempo real de los
procesos pesqueros al puente de
mando. Pero la tecnologfa
actualmente utilizada en la
transmision de informacién
submarina es operativamente
limitada, debido a, entre otros
factores, retardos en la propagacion
de la sefial por el canal
hidroacustico, y perdidas de sefial
debido al ruido ambiente. Una
compafiiia alemana, ha desarrollado
una nueva gama de transmisores
submarinos afrontando la
problemdtica arriba expuesta. Los
nuevos mddems desarrollados por
esta empresa, tratan de emular la
comunicacion acustica de los
mamiferos marinos, con el fin de
ampliar la eficiencia de las
transmisiones de la informacién
subacudtica. El nuevo planteamiento
se resume en la emision de la
informacion en forma de sefiales de
baja frecuencia de onda, lo cual
permite disminuir las interferencias
externas y asegurar una transmision
de informacién continua y regular,
minimizando el efecto de, por
ejemplo, el ruido ambiental. Una de
sus posibles aplicaciones en el
campo de la tecnologfa pesquera es
la transmisién inaldmbrica de
imdgenes desde el arte de pesca al
puente, permitiendo un seguimiento
visual del proceso pesquero, que
repercutirfa de manera positiva en la
toma de decisiones del pescadon,
mejorando en Ultima instancia la
eficiencia y el ahorro energético de
los procesos pesqueros.

LAS FUTURAS
TECNOLOGIAS DE
COMUNICACION MARINAS

A partir de que Guglielmo Marconi
consiguiera su primera transmision
de radio a 22 km de distancia, los
sistemas de comunicacion marina se
han basado tradicionalmente en las
radios VHF analdgicas,
fundamentalmente en las
comunicaciones cortas entre barcos
y con estaciones de tierra.
Posteriormente se instauraron las
comunicaciones digitales via satélite,
que permitieron establecer contacto
con cualquier parte del mundo, asi
como entre barcos muy alejados
entre si.

Las vastas distancias geogréficas y la
importancia de las actividades
pesqueras en remotas dreas
demandan una solucidn para las
comunicaciones maritimas. En el
contexto actual, es muy posible que
el coste de las comunicaciones por
satélite se mantenga atto debido, en
parte, a lo costoso de las
operaciones de puesta en drbita y
mantenimiento de satélites. Por otro
lado, los sistemas VHF son incapaces
de soportar aplicaciones que
requieran envios masivos de datos.

El proyecto MARCOM parte de esta
base para tomar como objetivo
prioritario el desarrollo de nuevas
plataformas digitales de
comunicacion para asegurar y ayudar
a la proliferacion de aplicaciones
innovadoras basadas en redes
méviles implementadas sobre
sistemas wireless terrestres. Esta
iniciativa estd promovida por
universidades, instituciones publicas y
empresas, tanto afincadas en
Noruega como internacionales, que
aunan sus esfuerzos al principal socio,
Marintek, para lograr este ambicioso
objetivo.
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Un grupo de bidlogos catalanes ha
desarrollado dos tecnologfas
innovadoras para el estudio de la
cigala (Nephrops norvegicus), especie
sometida a un gran esfuerzo
pesquero. En un momento en que
los stocks conocidos de esta especie
se encuentran en precario estado, se
hace necesario conocer con
exactitud su biologfa, asi como sus
habitos de vida y movimientos.

Un primer desarrollo tecnoldgico
propuesto por el grupo de
investigacion se basa en la utilizacion
de infrarrojos para el estudio de
estos animales en acuarios. La
presencia de cada animal y su
ubicacion es detectada en cada
acuario, gracias a que estos disponen
de un fotodiodo en su parte basal
para detectar la huella dejada por el
crustdceo en las diferentes zonas de
su territorio. La luz infrarroja es
aplicada desde arriba cubriendo toda
la superficie excitando los fotodiodos.
Si el animal se encuentra enterrado,
pueden localizarlo y enviar la sefial al
ordenador de igual manera que si
estuviera en la superficie.

El segundo sistema se basa en la
utilizacion de transpondedores o
tags. Su funcionalidad ha sido testada
igualmente en acuarios. Estos se
encuentran cubiertos con antenas
que registran las posiciones y
movimientos con un error de
centimetros. Cada ejemplar es
reconocido de forma individual y
registra su posicién cada segundo.
Los transpondedores al ser pasivos y
al no incorporar baterfa son de muy
pequefio tamafo (unos 2,5 cm de
didmetro) por lo que no son



