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Definicion de Agricultura de Precision

Término agronémico que define la gestion de parcelas agricolas
sobre la base de la observacion, la medida y la actuacion frente a la
variabilidad inter e intra-cultivo.
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Definicion de Agricultura de Precision
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eBee SQ/PLUS




eBee SQ/PLUS




Sensor Sequoia

El Sensor Sequoia capta datos en 4 bandas espectrales y en RGB

Peso: 72qr.
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Sensor Sequoia

El Sunshine Sensor captura y asigna a cada imagen las condiciones concretas de
luz para permitir un analisis mas exacto.

GPS & IMU

Tecnologia de Geo-tagging

Ranura de tarjeta SD

Almacenamiento adicional Peso:35gr.
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Sensor Sequoia

Con los datos que proporciona el eBee SQ es posible crear mapas de indices y
usarlos para generar prescripciones de alta calidad, optimizando los tratamientos
para mejorar la calidad de la produccion, aumentar la cosecha y reducir costes.
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eMotion Ag: Proceso de trabajo

Definir el proceso de trabajo mediante el software
eMotion Ag

Realizar, controlar y monitorizar el vuelo
mediante el software eMotion Ag

Georreferenciar las imagenes adquiridas
mediante el software eMotion Ag

Procesar los datos mediante el software
Pix4Dmapper Pro / Pix4Dag

Obtener el mapa de indices deseado y generar la
prescripcion
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l. Configuracion del vuelo

Basic Flightplanning



l. Definicion del plan de vuelo

Basic Flightplanning



Il. Vuelo — monitorizado con eMotion Ag
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lll. Georeferenciacion de las fotos

Imagenes + LOG de vuelo
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IV. Procesado en Pix4D MapperPro / Ag

El software Pix4D convierte imagenes multiespectrales en
precisos mapas de indices georreferenciados, e imagenes
RGB en modelos 3D, nubes de puntos, modelos del terreno...
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Pix4D: ;Como lo hace?

Puntos
caracteristicos

o

Generacion del
modelo 3D/
Nube de puntos

o

Emparejamiento
de imagenes

Generacion del
ortomosaico y

mapas de indices
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Procesamiento en Pix4D

e Paso 1: Proceso inicial

Puntos caracteristicos
GCPs
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Procesamiento en Pix4D

* Paso 2: Nube de punto y modelo 3D

Mediciones
Video
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Procesamiento en Pix4D

« Paso 3: DSM, Ortomosaico e indices
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V. Resultados

Aerial Mapping



V. Resultados

Los datos recogidos por la
Sequoia se traducen en mapas
de indices agronémicos.

Estos mapas se generan gracias
a las diferentes bandas

El procesamiento se puede hacer
localmente o en la nube

Aerial Mapping




V. Resultados
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V. Resultados
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V. Resultados

= Monitorizacion en el tiempo
= Comparacion de diferentes indices

= Generacion de prescripciones

—
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